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o Conocer los fundamentos de control 
realimentado

o Detallar y entender a fondo los 
controladores PID

o Entender los diferentes parámetros de 
controladores PID en DCS/PLCs comerciales

o Aprender mediante la practica el 
comportamiento controladores PID

Objetivos



o Deseable:

oModelamiento de procesos

o Haber trabajado con PID anteriormente

o Fundamentos de control de procesos

o Fundamental

o Ganas de Aprender o

o Ganas de Re-aprender

Requisitos



o Introducción y objetivos
o Control Realimentado
o Control ON-OFF
o Control Proporcional Puro
o Problema de Offset control proporcional
o Laboratorio control proporcional
o Control Integral
o Detalles importantes control integral
o Laboratorio Control Integral
o Control Derivativo
o Laboratorio Control Derivativo

Temario
o Resumen términos PID
o Ecuaciones PID
o Laboratorio Control PID
o PID en PLCs
o PID en DCS
o PID en FieldBus
o Caracteristicas practicas PIDs
o Control de Flujo
o Control Temperatura
o Control Presion
o Control Nivel
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Introducción
• Usualmente no entendemos que son como se 

comportan los controladores PID
• No enseñan en la universidad o instituto una 

manera muy teórica.
• El proceso para iniciar en el control de procesos:

– Aprender el comportamiento del proceso: modelo
– Aprender “en serio” el comportamiento de 

controladores, como el PID
– Aprender de manera comprensiva a sintonizar los 

controladores y dar rentabildad a una planta 
industrial.



Herramientas a usar

Videos

Simulacion

Laboratorios
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